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H/SM Hauteur sous crochet - Hakenhéhe - Height under hook
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® En service - In Betrieb - In service. B Hors service - Ausser Betrieb - Out of service.

- La hauteur "H" est approximative : Chariot en pointe de la fleche la plus longue, crochet dans la position représentee.
- Die Hakenhohe "H" ist annahernd : Laufkatze an der Spitze des langsten Auslegers, Haken wie dargestellt.
- The height under hook "H" is approx : Trolley at longest jib-end, hook as per drawing.

S 50,5 166'4"
B3R ATRan wom ) yyvee
56,1 184'10" 551 181'6"




CHARPENTE
e« Entidrement assembiée et soudée sur Qabams d'oll standardisation et
interchangeabilité,

MONTAGE

e Relevage  par freuvil de levage, de |'snsemble de base comprenant e
pivot avec dispositit d'orientation, la cage télescopique et la contre-tiéche
brochée au sol

® Montage de la fieche par mouflage.

® Mise en place des élements complets de pyléne préalablement sssem-
blés au sol. par cage télescopigue enveloppante (systéma exclusif).

o Telescopage par verin hydrauligue & clapet anti-retour incorporé.

« Groupe hydraulique indépendant,

MECANISMES
# Standardisés en bain d’huile.

LEVAGE TREUIL RCS comportant :
@ Cing vilesses télecommandées en charge et en marche, dont deux de
pose et de tension d'élingues.
* Sélection automatique des vitesses en fonction de la charge.
& Tambour rainuré & grande capacité d'enroulement, vous assurant :
« un rendement accru par possibilité de descente en GV,
& une pose irés douce su millimétre prés.

TRANSLATION RT SUR BOGGIES

¢ Voie droite avec guatre Doggtes pivotants, rendus solrdarres du chéssis
au montage.

» Voie courbe grdce & deux boggies coulissants, sur blocs mobiles &
lintérigur de la traverse. {r mini = 6 m)

&STWEHK

L -..u Alte Elemente werden ber Schab[onen geschwelssi. woclurch ahsolute :

; Stamiardisremng und Ruslauschbadtgn gewéhrlelsist Wird,

 AUFBAU
e Mit Hilfe des Huhwerks werden der Gwndmast der Krankopf mit
Schwenkwwﬁ sowia der Teleskoplerwagen und der am Boden verbolzie

i~

'lt&l

= Der A.usleger wm:l muels Scnerung hochgezogan

e Die Mastelemente werden, : : eselzt, mittels eines
Aussen: Teiesknmefwagens derPiatﬂormen besitzt, montiert (POTAIN-Systam).
« Das Aufsiocken erfolgt mit Hiife sinas Hycirauhkzyhnders mit e:ngebautsrn
Rickschlagventil.
e Die Hydrsuhlcpumpe ist eing vom Kran unabhangnge Eunha:t

TRIEBWERKE
. Diese sind standafdlslert und !au{en in Olbad.

HUBWERK RCS
Es arfaubt : ;
‘& 5 Geschwindigkeiten mit Fernsteu ung unter Last und ih Betrieb, davon
2 zum Absetzen und Seilspannen. :
e Automatische Einstellung der Geschwindigkeiten je nach Last.
e Gerilite Hubtrommel mit grossem Aufnanmevermbgen. ;
~ Diese gewahrigistel
% e eine grossere Lejstung durch die Maglichkeit des Absenkens im
~ grossen Gang.
= ein sanfies, millimetergenaues Absetzen, -

: FAHFIWERK RT MIT BOGGIES
. Kurveniahmem mit 2. in den Queriraversen auf ginem Sch!men glertsﬂden
Drehschamel-Buggms {r mini = 6 m}. =

STRUCTURE
The jig-welded and assembled steel sections of the structure ensure
completa interchangeability.

ERECTION

® Raising by the noist winch of the basic mast, the tower - head with
slewing nechanism, the felescopic cage and the counterjib pin-
connecied at ground level, i

# Raising of the jib vy rope reeving.

e Positioning by means of the telescopic cage of all the mast sections
preassembled on the ground (exclusive system).

o Telescoping by hydraulic jack with built-in non-return valve.

# Independent hydraulic unit.

MECHANICAL MOTIONS
® All the mechanisms are standardized and run in oil-bath.

HOISTING - HOIST WINCH RC S allowing :
» Five speeds, remote controlled when in motion and under load, 2 of
which are creep and sling tightening speeds.
® Automatic selection of the speeds in relation to the load,
» Grooved drum of a large capacity ensuring :
e better output due to the possibility of lowering in high speed.
e complele accuracy in placing loads.

TRAVELLING AT ON BOGIES

o Curved track with 2 bogies sliding inside the base girders.

o Direct drive onts the wheel shaft by a reduction gear with a built-in double
action brake (travelling and parking}.

® Rail clamps and travel limit switch. (rmini= & m)

|

e Entrainement direct du galet moteur, par moto-réducteur comportant un t
frein double action {travail-parking).

e Grifies d'ancrage et fins de course, t(anslanon de sérue ;

1

ORIENTATION RCO

® Anti-ballant par deux moto-réducteurs diamétralement opposeés, tournant
avec la fleche, et attaquant la denture extérieure d'une couronne, i
e Démarrage et ralentissement progressifs. e

® Variation de vitesse controlée, y

® Systére de maintien de la flache au vent.

DISTRIBUTION RCC

® Deux vitesses de déplacement du chariot, a démarrage et ralentissement
progressifs, ’

» Rattrapage automatique du ballant.

#» Changement de mouflage ultra-rapide, su sol par simple broche {systéme t?
toujours en place).

CONDUITE DE LA GRUE

# Par combinateur portatif, permettant la commande indépendante ou simul-

tanée de tous les mouvements. 4
o Télécommande de la cabine ou du sol. 1 - ol
SECURITES

® Conformes aux normes MFE 52081 et 52082 et Internationales.
VARIANTES D'UTILISATION

» En ftranslation sur rails.

& A poste fixe sur pieds de scellement.

& A poste fixe sur chassis, sans translation.

e Teélescopage en batiment.

« Sur portique.

Direkter Antrich der_ Radwelle durch Gémébemqioi'sn. die mit i

- Spezi ‘mit Dopr irkung ausgeriistet sind (Anhrallen des Kranes

in Betrieb - Festhaiten des Kranes ausser Belrieb).
® Schienenzangsn und Fahrendschalter,

SCHWENKWERK RCO

& Aulomatisches Auspendein der Last, gew&hﬂe:st&t dU!Ch -2 gegeniber-
liegende, mit dem Ausleger drehende Schwenkwerksgetrisbe, die den_ o
Drehkranz Uber dessen Aussenverzahnung antreiben. oo
» Progressives Anfashren und Abbremsen. : :

e Stufenloses Steusmn.

e Bai Wind kann der Ausleger in seiner Stellung gehanen werden

KATZWERK RCC
& Zwei Laufkatzgeschwindigkeiten mit progfesswem Anlaufen und Ab-

bremsen.

e Automalisches Ausgleichen des Pendelns der Last

e Husserst schnelles Wechseln der Hubseilsch ungen {einfach oder:

doppeit) am Boden durch Steckbolzenverbindung. : % E 1
BEDIENUNG DES KRANES ! e
« Durch ein tragbares Steuerpult, das ein gleichzeitiges Schallen aller

‘Triebwerke erfaubt. E

» Fernsteuerung vom Fihrerhaus oder vom Boden ags, i i
SICHERHEITSVORRICHTUNGEN : S S R -
» Den Vorschriften sowie internationalen Mormen emspreche_nd. d
EINSATZMOGLICHKEITEN

# Schiznenfahrbar.

® Stationar mii Fundamentsverankerung. £

‘e Stationar auf Unterwagen, ohne Fahrwerk, : -
e Aul Portal : : : :

e Als Kletterkran.

SLEWING RC O i

® Load pendulum efiects eliminated by two reduction gears mounted oppos
sile each other, turning with the jib and driving the external teeth of slewmg

ring:
e Progressive acceleration and deceleration. ,! r‘"‘
e The jib can be held steady in the wind. ; ! Ve
* Stepless variation of speeas. LA \r

4+
TROLLEY RCC ’-‘
& Two trolley speeds with stepless acceleration and decel ion. ”ﬁ H
® Built-in anti-pendulum device,
e Very rapid change of hoist rope reeving (two or four falls) at ground
level by pin-connection.

DRIVING THE CRANE 4
e By a portable master-controller allowing simultaneous operation of all

A
the motions of the crane. bl
# Remole control system operated from the driver's cab or from ground
level.

_,.9!"
SAFETY DEVICES ;f
o Complying with all safety requirements and international standards. |
VARIOUS WORKING POSSIBILITIES OF THE CRANE i I
* Rail travelling !
# Stafic on chassis without travelling equipment.

Static with fixing angies. b <

L]
® As climbing crane.
® As portal crane,




